dincles

dinclres Sem Hagie o DEGEK

dincles

inclres Sem Hagie o DEGHK

Diémetro X Curso

Gilindro sem Haste Arno/l;le%menlo Sensor
Tk el peszedo
Curso 32 40
Modelo Cilindro Sem haste com Corredica
Guia Cilindro com guia ranhurada
Curso 1...8500
Sistema Dupla Acdo
Conexao Pneumatica G1/8 | G1/4
Temperatura -10...+60
Instalagao Qualquer posicao
Amortecimento PPV Ajustéavel em ambas as extremidades
Comprimento de Amortecimento (mm) 18 | 20 | 30
Max. Velocidade
Com Amortecimento PPV (M/S) 2
Com Amortecimento Externo (M/S) 3
Pressdo Méx. de Operagdo _Pmax. 2.8 Bar
Sensor de Posigao Para Sensor de proximidade
Tipo de Montagem Com Acessorios
25 DGC-K 25 25 CAM25-DGC-K
| 32 | oeokse | | 32 | camsz-peck |
| 40 | packao | | 40 | camao-nack |
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o Bl B3 B4 B5 B6 B7 B8 B12 D2 D3o+0.2

25 45+0.4] 19 [39.1] 18 |325] 63 | 138 - | 33 52
| 32 54104 19 [46 [ 21 [ 40 [ 7 [165] - [43[ 52 |
| 40 Jea+04] 21 [ 53 | 28 | 49 [ 75| 18 | - [43] 65 |
° D4 D5 D6 D7 D8 EE Hi H2 H3 H4 Hs
25 Ms |8H7 | M4 | - | - [Gi8] 63 | 57 | 51 | 3 |225
| 32 | ms [eHz [ ms| - | - [cie| 72 [ e6 |61.8] 4 [ 27
40 | me [ron7[ms | - [ - Jaiu] 86 | 78 [71.8] 55 | 32 |
aoa 4 L L3 L5

GK GV GK

25 9 |167]157] 13 [ 200 [ 300 [ 100 [ 150 [ 17 [ 7 [ 25

32 | 114 [ 19 [17.1] 14 [ 250 [ 380 | 125 | 100 | 18.5] 85 | 31 |
40 | 135 [ 22 [19.5] 21 [300 | 470 | 150 | 235 | 11.5 ] 11.5 | 31 |

2
32 | 135 | 265 | 50+0.1]1000=0.1[30=0.1] - [132] 3 [ 75| - [ -]
| 40 | 171 ] 341 [50+0.1] 130z0.1[ 40z0.1] - | 22 | 4
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(" Tabela de Carga, Forca e Momentos:

Mx My Mz

4 F + m + m + 0,2 X Moo =
Zma;r.. xmax. ymax. Zmax.
Fz Mz
: <1 m =1
Zn’lax. Zmax.
(.
25 32 40
330 [ 480 | 800
EE R R T
12 [ 19 | 38
24 | 38 76
DGC-.-GK_(Nm)[ 20 [ a0 | 60
DGC-. -GV_(Nm) | 40 | 80 | 120
Mz max.
DGC-.-GK_(Nm)| 3 [ 5 | 8
DGC-..-GV_(Nm)| B | 10 | 16




