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' wa 2 agd
& TORQUE DUPLA AGAO
2 IR
AN MODELO  2BAR 4BAR  5BAR  55BAR
il AT40 51 762 102 12,72 14,01 153 17,82 204
[ ATS2 85 12,7 17 212 | 2535 | 255 | 297 )
AT63 15 225 30 375 | a2 | #49 | s24 | so7
ATTS 21 318 | 24 55 555 | eo6 | 742 | w45
s AT83 325 | 87 &5 512 | 895 | o7a | 1as | 130
AT92 w05 | 698 % 1163 | 12815 | 140 | 1629 | 186
ATi05_ | 600 104 | 135 | 732 | 1005 | 2078 | oazs | er7
ATITS % 129 172 215 | 265 | 258 301 544
AT125 108 162 216 270 297 326 578 432
ATi4a0_ | 1ea7 | 277 | seos | asie | sore | 54 | eaes | 730
o u
12 TORQUE SIMPLES ACAO
1
\_ = ) PRESSAO 38AR 4BAR 58AR 68AR 78R s8AR TORQUE DE MOL/
® ar s ¢ o o ® e ¢ e
ATUADOR MODELO  QTD.MOLAS njeio  Fm iClo  FM_ INICIO  FM_INiCIo IO FM INCIO  FM_ miCio  Fm
PNEUMATICO % ‘,7‘"!
3
ATs2 B - - 99 | 73 | 1ar | ms | se [ s [ 226 | 20 | 269 | 248 | 97 | 7a
g
mEm
FUNGIONAMENTO SIMPLES | DUPLA AGAO.
TORQUE BT ATe3 9 - - 17 | 12 | es2 | 195 | se7 | 2z [ 402 [ sas | aze | a2 | e | 122
PRESSAO MAXIMA DE APLICAGAO 2 4 8Bar
OPERAGAO
DIAMETRO DA PARTICULA DE AR INFERIOR A 30uM
MATERIAL ALUMINIO
INDICATIVO DE POSIGAO TECNOPOLIMERO
ANGULO DE AGAO 0490° (5° DE AJUSTE)
TEMPERATURA MAXIMA DE APLICAGAO “20°G 4 180°C,
AT75 o - - stz | 216 | eas | aa | s6 | 464 [ ess [ se7 | so7 | 711 | 278 | 183
MEM  QDE.  DESCAIGAO ITEM  QTDE.  DESCRIGAO MEM  QTDE.  DESCRIGAO
1 1| PARAFUSO INDICADOR | |8 1| caumis 15 2 | ARRUELA
2 1| NDIcADOR ) 1| ANELDE VEDAGAO 16 2 | PORCA
3 T | ANELTRAVAMENTO 10 | 1 |RotaventopLasTico| [ 17 2 | PARAFUSO DE AJUSTE
4 [ ARAUELA [ I ) 18 2 |PisTAo
5 1 JUNTA EXTERNA 12 1 ROLAMENTO PLASTICO! 19 2 GUIA PISTAO PLASTICO
6 1 CORPO CILINDRO 13 1 'ANEL DE VEDACAO 20 2 ANEL RASPADOR ATE3 9 - - 382 262 544 424 707 587 86,9 749 103,1 ot 387 267
7 T | JUNTAINTERNA | 2 |Puc 21 2| ANEL DE VEDAGAO
MEM  QTDE.  DESCRICAO
22 | o012 |mola
23 2| ANELDE VEDAGAD - TAMPA
24 2 |Tawea
2 & | PARAFUSO
26 2| PARAFUSO LIMITADOR
27 2| PORCALIMITADORA
i
Atvador a Atuadonr
2 CORTCH 28
AtuadorPneumeatico JJ JAtuadorPneumatico
( N
TORQUE SIPLES AGAO B
PRESSAO 3BAR 4BAR 5BAR 6BAR 7BAR 8BAR TORQUE DE MOLA )
o 0 e o 90 st o e e o
VODELO  GTO.MOLAS njcio  Fm INICIO  FIM_ INICIO  FM_ INICIO  FM_ INICIO _FIM_INICIO _ FM_INCIO FM
ATo2 9 - - 536 | 386 | 771 | 618 | 1004 | es1 [ 1e3s| 10sa| 1469 | ts1e | sas | a0z
AT105 9 - - o786 | 554 | 1024 | so1 | 1s7a | 27| 77| tsea| 2088| 1e4 | eat | 707
M|
N
8 i
T
G1/4"NUMAR 5 G172 NUMAR 3
"NUMAR Standar - andar
ATH5 9 - - s3 | 32 | t2es| 75 | 1723| 1e | 253 11 | 2ses| 200 | 140 | es7 L CUCNUMARStRdstS  GUEINMAR Stsoderd )
MODELO A B o ¢ 3 L z CONEXAO AR
AT40_|225| 34 |20 | 60| @0 [a0| s0 | Foa | Fos | Msxe | Mexio | tixi1 |15 |123]sa| e
Atsz_| 50 | 1|20 72| 92 | 90| 0 | Fos | Fos | woxe | wexio | x| 15 [15s[08] G
ATi25 o . . w0 | w2 | e | es | as | 2os | sse | e | ses | s | ves | e ATos | 6 | 46 |20 |89 [100] 0| 80 | Fos | For | wexio | mexiz | taxis |15 [17a[12s| G
75| 42 | 52 | 20 [100 20| a0 | 0 | Fos | For | Mexio | Wexiz | taxia |15 |iee|izs| G
ATes | 46 | 55 | 20 [109| 20| a0 | 0 | Fos | For | Mexio | wexiz | 17x17_| 15 216|152 G
ATs2_| 51 [575] 20 [117] 187| a0 | 80 | Fos | For | wexio | wexiz | 17xi7_| 17 |270[16s| G
AT105 | 56 | 64 | 20 [134] 154 30 | 80 | For | Fio | mexiz | Woxie | zexez | 25 |279|1e0| Guar
AT115_|675]745] 0 |145| 185| 0| s0 | For | Fio | mexiz | mioxie | 2axze |25 |ste| - | Gua
ATt25_|675] 70 | 80 [157| 187 30 | 80 | For | Fio | Mexi2 | wioxie | exez | s |aos|210] Gua
AT140_| 76 | 77 | 30 | 174| 204] 30 | 180 | Fio | Fiz | Woxie | Wiexeo | 27xer_| 50 | 405|268 _ Gia®
AT140 9 - - 200 | 120 | a2 | 222 | so4 | 34 | s | 407 | 570 | 4s0 | 200 | 122
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12 Medida . _
Diametro Interno 3% Medida
do Quadrado da Altura

. J
CARACTERISTICAS TECNICAS
MODELO APL210 APL310 APL410
TENSAO DE ALIMENTACAO MAXIMO DE 250V AC ou DC

8414V DC:

30V DC: 4A; 125V DC: 0.4A;
250V DC: 0.3A

CORRENTE (SOB TENSAO ALTERNANDA) 25V AC: 3A; 125V AC: 5A; 250V AC: 0.2A
ACIONAMENTO 2X CHAVES FIM-DE-CURSO MECANICAS (SPDT)

24X InteTruptores ol | 3-4x interruplores 3-dx interruptores
INTERRUPTORES sensores de adicionais / 8-16 adicionais 7 8-20
proximidade terminais ‘terminais

CORRENTE (SOB TENSAO CONTINUA)

2% Medida
Diémetro Externo
do Quadrado

o
Exemplo: BQ17X22X24

TERMINAIS 8 PONTOS
DIAMETRO DOS FIOS TERMINAIS 0.08mm’ & 2.5mm”
CONECTOR DE ATUADOR PORTA / ENTRADA DE CABO 2X 1/2" NPT | 2X 1/2" NPT 2X 3/4" NPT

FREQUENCIA DE OPERACAO (MECANICA)

S— — MAXIMO DE 600 OPERAGOES POR MINUTO

e e FREQUENCIA DE OPERAGAO (ELETRICA) MAXIMO DE 600 OPERAGOES POR MINUTO

e P ACOPLAMENTO E MONTAGEM CONFORME PADRAO NAMUR

e e COR/ PINTURA PRETO/ POLIESTER CROMADO REVESTIDO EM PO

BQ11x14x16 14mmx11mmx16mm ANGULO DE TRABALHO 0a900

BQ11x17x19 17mmx11mmx19mm (GHAUIDERROTEGAO) IE67)

v P INDICAGAO VISUAL VERMELHO: FECHADO / AMARELO: ABERTO

i S MATERIAL DO CORPO ALUMINIO FUNDIDO

e e MATERIAL DA CAIXA DO INDICADOR POLICARBONATO
TEMPERATURA DE OPERAGAO 20°C a +80°C

sihaliies S L L ABINETE APROVA DE AGUA | A PROVA DE AGUA] A PROVA DE AGUA E EXPLOSAQ

BQ14x22x24 22mmx14mmx24mm G

QX9 Tommxt7mme2imm

BQ17x22x24 22mmx17mmx24mm

Q172729 27mmt Tmmx2omm

BQ19x22x24 22mmx19mmx24mm

BQ19x27x29 27mmx19mmx29mm

BQ19x36x38 Semmyt Smmxaamm

BQ22x27x29 27mmx22mmx29mm

BQ22x36x38 36mmx22mmx38mm

BQ27x36x38 36mmx27mmx38mm

BQ7x11x12 11mmx7mmx12mm

Bana9e! TommxTmmxzimm
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Modelo A1000R 408
Rotativo 508
Tipo do ltem: D:Duplo 7008
Cédigo Feedback 2500
Sinal de Entrada
Impedéncia 250 +/-15 Ohm
Prossao de Alimentagao 1.4~7 Kg/cm’ (20-100 psi
Curso 10-150 mm / 0~90 graus MODELD
Conexao de Ar PT (NPT) 1/4 oc2av Ac220v c2v Acz20v
zonexéo de Manometros PT (NPT) 1/8 Poténcia do Motor I5W 25W
Pruc:::: Explosao ExdmlBTS / E:;m‘l:zTE / ExiallBT5 Cortento Fominal 2L e
T T Togue de Saida 30Nm | 50Nm 80Nm | 100Nm
a Tempo de Operagao Padrao 0S| 208 155 308
Temperatura Ambiente 2070 A = o
el - — Angulo de Operagao 0-90°C
Cinearidade 1% FS. ] 2% F.S Faso 35Kg T 73Kg
Histerese T *F/':j F}z o Nivel de Tenséo Suportavel T500VAC/TMIN
2:2:::;::::; e :/_0':; i Resisténcia de Isolamento 100MIQ/500VDC
2% F.S. 5% F. Classe de Protegao 1P65/ IP67
EO0ETMOIC ST DS Temperatura Ambiente 25°C - 60°C
Capacidade de Fluxo 80 LPM (Sup. = 1.4 Kgticr®, 20 psi)
Material Aluminio Fundido
Peso Aprox. 2.7 Kg
MODELO
Aczz0v oc2av
Poténcia do Motor 25W ow
Corrente Nominal 24A | 0.32A 3A 0.35A
Toque de Saida 150Nm 15S00Nm | _30S/200Nm
Tempo de Operagéo Padrao 155 | 308 155/30S_| 7.55/155/30S
Angulo de Operagéo 0-90°C
Peso 43Kg I 48Kg
Nivel de Tensao Suportavel 1500VAC/MIN
Resisténcia de Isolamento 100MQ/500VDC
Classe de Protegdo 1P65 / 1P67
Temperatura Ambiente -25°C - 60°C
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MODELO
acz20v Ac220v i 2508 .
Poténcia do Motor A40W/B0W 90W - w2 e B8O
Corrente Nominal 85A | 048A | 9A | o0.92A T
Toque de Saida 180Nm_| 200Nm/400Nm| _400Nm 600Nm
Tempo de Operagéo Padréo 158 308 155 305455 & 1
Angulo de Operagao 0-90°C o
Peso 75Kg T 8Kg g ]
Nivel de Tensao Suportavel 1500VAC/1MIN 3 i
Resisténcia de Isolamento 100MQ/500VDC | = |
Classe de Protegéo 1P65 / IP67 I
Temperatura Ambiente 25°C - 60°C
MODELO
acz20v Ac220v
Poténcia do Motor 100W 120W b
Corrente Nominal 1A [ 1A 12A | 1.2A
Toque de Saida 800Nm | 1000Nm 2000Nm 3
Tompo de Operagao Padiao 305 | 505 305 | 605 ®
Angulo de Operagao 0-90°C &
Peso 2.5 Kg I 13Kg
Nivel de Tensao Suportavel 1500VAC/1MIN 3
Resisténcia de Isolamento 100MQ/500VDC |
Classe de Protegdo 1P65 / IP67 a
Temperatura Ambiente 25°C - 60°C '
s N
\ J
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Cenfumio cle Mecles Pedidenaderes @8

Cenfuto cde Mecles Pedidenaderes B8

Voltagem
058: para Atuador 058

10200B: Para Atuador 10B a 2008

Modelo

EPOS: Conjunto de Mddulos Posicionadores

CONEXOES
4 1\

dor

Superfice de fiagio do posicios

TOUT- +IN- |* |-

cleole/olo]
v )

\

4-20mA(] 4-20mA0) DC 220V 0
0-10v g 0~10V O DCIoV O
155V g 1~V 0O pcuv O

pery o

*() -(+)

Atuador Elétrico
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Exiba o valor real da posigao, o valor de configuragao da posigao 0a valvula 6 a femperatura
do gabinete do controlador. Use para definir o valor do parametro de exibicao ao definir.
"A_Aperts para mostrar o grau d6 aberlura real Gefnido para a vaIVUIE:

W Aperte para mostrar a lemperalura inlerna da carcaga do posicionador.

Tndicagao do atuador movendo-se para a posigao Aberta,

eSO 112 acesa: O atuador esta abrindo

Indicagao do aluador movendo-se para a posigao Fechado.
LU |7 acesa: O atuador esta fechando

Exibicdo de
Parametros

Indicagéo de
Status Modo manual: Pode mover o atuador para a posi¢ao aberta ou fechada usando os botoes
LCUC N A ou ¥ Luz acesa: No modo manual

Modo Automatico: O atuiador pode receber sinal de controle externo (4-20mA or 0-10VDC)
Auto. Luz acesa: No modo automatico

DRTAmodo de agéo, as relagdes correspondentes seguem:
Sinal de controle= 4mA (OV). Move para 100% da posicao atuador. Valvula totalmente Aberta.
Feedback de saida= 4mA (0V)

Sinal de controle= 20mA (10V). Move para 0% da posicao do atuador. Valvula totalmente Fechada.
Feedback de salda= 20mA (10V)

RVSA modo de agéo, as relages correspondentes seguem:
Sinal de controle= 4mA (V). Move para 0% da posigdo 6o atuador. Valvula totalmente Fechada
Feedback de saida= 4mA (0V)

Sinal de controle= 20mA (10V). Move para 100% da posig&o do atuador. Valvula totalmente Aberta.
Feedback de saida= 20mA (10V)

Indicagéo de
Modo

PYSSCI O atuador so move para & posigao 100% om Gaso de perda de sinal.

Parado O atuador permanece na posi¢éo atual em caso de perda de sinal.

Fechado O atuador se move para a posicao 0% em caso de perda de sinal.

Pressione para mudar de automtico para manual.
(A/m) Pressione para confirmar a selego do parametro.
Segure por 4 segundos para entrar no estado de modificagao de parametro.

Valor (+) Botao.
No modo AUTO, pressione para exibir o valor de configuragéo da posigao da valvula em graus.
No modo Manual, pressione para mover o atuador para Aberto.

Botdes A

Valor (-) Botdo.
\ 4 No modo AUTO, pressione para exibir a temperatura do gabinete do controlador.
No modo Manual, pressione para mover o atuador para Fechado.




(ConjunioldeJModulosiPosicicnadores]EROS

LISTA DE PARAMETROS

= Instrugiio Aberto (Open)

Parametros Valor da exibigao Valor da exibig:
" o 51 i I S|
00x0 X = 1: Frenagem eletronica permitida e Esado (kY
- X = 0: Franagem eletronica Nzo permitida Botdo para cima Modo Manual
uo 10 i <
o00x X= Alterar a preciséo do posicionamento nao 6 permilido. E permitico alterar o tempo de ajuste i i
- : Alterar a precisdo do posicionamento é permitido. Nao é permitido alterar o tempo de ajuste. B g
Configuragao da diregao de entrada.
00X.0 X=0 & DRTA: 4mA (0V) COW
v X= 16 RVSA: 4mA (V) CW 12
000x Perda de entrada.
X= 1 (Aberto), x= 2 (Parado), x= 3 (Fechado) 100%
Perda de entrada. - s
B RIS X=1 (Aberto), x=2 (Parado), x= 3 (Fechado) o r RV P
U o0 Valor imite superior do sinal de saida 0 < U2 < U3 < 100.0 1000 0%
- 0 status manual ou a configuragéo de posigéo zerolotal no séo afetados por este parametro - S Rekriag
U4 00XX Precisao ajustavel: igual a xx/100 04 S S Kberin
Us XXX Senha de operagao ( U5 = 003.1: Entrar US e U7 parametro) 005.0 SEA—-
" oo Defina a posigao 0% do atuador. Precione A e W para mover para a posigao desejada. | O valor
d Pressione (A/M) para confirmar e mover para U7. exibido nao - Fonte de Alimentagio AC220V-N
Defina a posigao 100% do aluador. Precione A © W _para mover para a posigao desejada. | 4 posico Fonte de Alimentagio AC220V-L
v7 XXX Pressione (AM) para confirmar, oty _""I'd < ""‘:"‘;";'(’J‘mA
inal de entradad- -

L =Sinal de entrada4-20mA +

Sinal de saida 4-20mA -
Sinal de saida 4-20mA +

( 3\
EPOS-05B-AC
Inst = = Modo Automitico
Instrucio Fechado (Shut) << Modo Manual
Botao A/M
Botho para cima <=
Botio para baixo
\\~> Aberto
> Final piblico
Fonte de alimentagio AC220V-N
Fonse de alimentagio AC220V/-L
Sinal deentrada  4-20mMA -
Sinal de entrada 4
EPOS-10200B-DC / EPOS-10200B-AC ) SomA S
L ) Sinatdesaids  4-20mA -
Sinaldesaida  4-20mMA  +




